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Kollisionskontrolle

I Einstiegsaufgabe

I mit Kollisionszonen

I “brute-force” Algorithmus

Visualisierung

I eigene Idee

I SVG-Bilder → animiertes GIF → AVI-Film

Intelligenz

I die Spiellogik

I bei Null begonnen

I mehrfach redesigned

I viel testen notwendig
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Zum Abschluss:

Die Roboter in Bewegung . . .



Ein großer Dank der IBM
und der Abteilung OSDD für die tolle Zeit!

Danke auch für EURE Aufmerksamkeit!

Verwendete Software

I Debian GNU/Linux

I LATEX beamer, pdflatex & latexmk

I Vim und Mercurial

Die Folien sind unter http://marmaro.de/docs verfügbar. 2008-09-25
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